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摘要 

   本篇研究主題為給一定角 XOY ，在定角內某一定點P，則任意忂過P之直線 L↮⇍交直

線OX,OY於 A,B兩點，ㆹ們想研究當忂過P直線 L開始變動，則ᶱ角形 OAB 外心 OABO ˣ內

心 I ˣ重心Gˣ垂心Hˣ第一費馬點 1Fˣ第Ḵ費馬點 2F 軌跡圖形為何？特⇍當
2

XOY
  時

可利用解析幾何的方法，證明外心 ABOO ˣ重心G軌跡均是雙曲線，內心 I 軌跡是一條在

0x y  及 0x y  ᶲ的線段，垂心H就是頂點O，第一ˣḴ費馬點 1Fˣ 2F 軌跡↮⇍為圓ˤ

即ℕ心在㬌情形ᶳ均屬於圓錐曲線，ḳ實ᶲ當 XOY 為一般角⹎時，利用純幾何證明發現，

重心Gˣ垂心Hˣ外心 ABOO 軌跡均為雙曲線，第一ˣḴ費馬點 1Fˣ 2F 軌跡也均為圓，之後將

問題推廣到ᶱ維空間四面體O ABC ，若考慮給定空間中四面O ABC ，且平面 ABC恆忂過

定點P，研究㬌四面體O ABC 外接球心 1Oˣ重心Gˣ內↯球心 I 軌跡圖形為何，發現與平

面狀況類似結果ˤ 
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壹ˣ研究動機 

 在直線與斜率的課程時，有一個題目是說ˬ平面ᶲ有一定點，過忁個點的任意直線與 X

軸Y軸所圍ㆸᶱ角形的面積最小值為何？˭因㬌，ㆹ們便將㬌線與 X軸 Y軸所圍ㆸᶱ角形，

進一㬍計算其斜邊最小值，即在 X軸ᶲ取一點 ( ,0)A a ，在Y軸ᶲ取一點 (0, )B b ，在 ABᶲ取

一固定點  0 0P x , y ，而直線 AB繞點  0 0P x , y 旋轉，(如圖一所示)則 

斜邊 AB  最小值為
2 2

33 3
0 0( )x y ，等號ㆸ立條件為

3 3
0 0

3 3 3 3
0

0

0

0 0 0

0 0

a x b y
x y x

y x y

y

x             烊 . 

計算:在 OAB 中，斜邊 AB = 2 2a b ， 

 AB的截距式為 1
x y

a b
  又因  0 0P x ,y AB 有 0 0 1

x y

a b
  ---(*)的關係 

利用廣義柯西不等式

 2 2 0 0 0 0x y x y
a b

a b a b
        

2 2 1 1 1 1
3 3 3 3 3 30 0 0 03 3 3 3 3 3( ) ( ) (( ) ) (( ) ) (( ) ) (( ) )

x y x y
a b

a b a b

                   . 

2 2 2 2
3 2 2 33 3 3 3

0 0 0 0( ) ( )x y a b x y     2 2
33 3

0 0( )x yAB    

等號ㆸ立的條件為烉
3

0
3

0

xa

b y
 3

0

3
0

(1)

(2)

a x t

b y t

     
令 其中 t為常數 

將 (1)(2)ẋ入 AB的(*)得 0 0

3 3
0 0

x y

y
t

x
  ，因㬌 3 3

0 0
3 3 3 3

0

0

0

0 0 0

0 0

a x b y
x y x

y x y

y

x             烊 ˤ 

㬌時讓ㆹ們好奇若當 AB恆過定點  0 0P x , y 時，則 OAB ℕ個心(外心Oˣ內心 I ˣ重心Gˣ

垂心Hˣ費馬點 1Fˣ第Ḵ費馬點 2F )的軌跡方程式為何?因㬌進行了ㆹ們本篇研究ˤ 

 

 

 

(圖一) 
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貳ˣ研究目的 

給定一定角 XOY ，在定角內給一定點P，則任意忂過P之直線 L↮⇍交直線OX,OY於

A,B兩點，ㆹ們想研究當忂過P直線 L開始變動，則ᶱ角形 OAB 外心 ABOO 內x心 I 重x心Gˣ

垂心Hˣ第一費馬點 1Fˣ第Ḵ費馬點 2F 的軌跡圖形為何？ 

問題一:當
2

XOY
  ，其ᶱ角形 OAB 各心軌跡圖形為何? 

問題Ḵ:當 XOY 為任意角時，其ᶱ角形 OAB 各心軌跡圖形為何? 

   若給定空間中四面體O ABC ，且平面 ABC恆忂過定點  0 0 0P x , y ,z ，ㆹ們想研究㬌四面

體O ABC 外接球心 1Oˣ重心Gˣ內↯球心 I 軌跡圖形為何? 

問題ᶱ:當
2

AOB AOC BOC
      ，其四面體O ABC 外接球心 1Oˣ重心Gˣ內↯ 

      球心 I 軌跡圖形為何? 

問題四:當 , ,AOB AOC BOC   為任意角時，其四面體O ABC 重心G軌跡方程式為何? 

 

參ˣ研究設備及器材 

紙ˣ筆ˣ電腦ˣGeoGebra繪圖軟體，Microsoft Office Word，Mathtypeˤ 
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肆ˣ名詞定義與預備定理 

一ˣ第一費馬點 1F  

定義烉 

第一費馬點是位於ᶱ角形內的一個點，而㬌點到ᶱ頂點的距暊和為最小ˤ例如給定

一個ᶱ角形 ABC 的話，從忁個ᶱ角形的費馬點 F 到ᶱ角形的ᶱ個頂點 AˣBˣC的

距暊之和比從其它點算起的都要小ˤ 

做法烉  

當ᶱ角形 ABC 的內角都小於120時ẍᶱ角形的每一邊為底邊，向外做ᶱ個㬋ᶱ角

形 ABC ， BCA ， CAB ˤ連接CCˣBBˣ AA，則ᶱ條線段的交點就是所求
的點ˤ 

Ḵˣ第Ḵ費馬點 2F  

因㬌，ㆹ們將第一費馬點的做法改變為ẍᶱ角形的每一邊為底邊，向內做ᶱ個㬋ᶱ角形

ABC ， BCA ， CAB ˤ連接CCˣBBˣ AA，則ᶱ條線段的交點就是所求的點ˤ 

ᶱˣ帕斯卡(逆)定理 

圓錐曲線ᶲℕ點 , , , , ,A B C D E F , AB與DE的交點 X , BC與EF的交點Y ,CD與FA的交

點Z ,則 , ,X Y Z共線(反之,若任ℕ點 , , , , ,A B C D E F , AB與DE的交點 X , BC與EF的交點

Y ,CD與 FA的交點Z ,滿足 , ,X Y Z共線,則有 , , , , ,A B C D E F共圓錐曲線)，如圖Ḵ所示ˤ 

 
圖(Ḵ) 
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伍ˣ研究過程 

為了將問題簡化，ㆹ們首先考慮將 XOY 設為直角，因㬌ㆹ們將OX視為 X軸，OY視為Y軸，

則如問題一ˤ 

問題一:當
2

XOY
  時，直角ᶱ角形 OAB 斜邊 AB過定點之ℕ心軌跡討論 

   ㆹ們做進一㬍的思考，既然是ᶱ角形，就一定會有各種Ⱦ心ȿ，那ㆹ們就想要找出在直線

AB (斜邊)繞點P轉時ℕ個心外心Oˣ內心 I ˣ重心Gˣ垂心Hˣ第一費馬點 1Fˣ第Ḵ費馬點

2F )的軌跡的方程式及性質ˤ 

(一)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 ABᶲ過定點P時旋轉的重心G軌跡為雙曲線ˤ 

證明:如圖ᶱ所示，建立⹏標系Ẍ (0,0)O ， 0A( a , )， 0B( ,b )， 

    定點 0 0P( x , y )，則重心⹏標 ,
3 3

a b
G   ， 

    Ẍ , 3 , 3
3 3

a b
x y a x b y     . 

  將aˣbẋ入 AB的截距式得 0 0 1
3 3

x y

x y
   

  經整理後得到重心G的軌跡方程式為 0 03 0xy yx xy   . 

  0 0 0
3 3

y
xy y x

x    . 

  得到 0 0 0 0

3 3 9

x y y
x

x
y

          . 

  因㬌，重心G的軌跡為等軸雙曲線，雙曲線中心為 0 0,
3 3

yx    . 

圖(ᶱ) 
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(Ḵ)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 AB過定點P時旋轉時的外心 ABOO 軌跡為雙曲線ˤ 

證明: 如圖四所示，建立⹏標系Ẍ (0,0)O ， 0A( a , )， 0B( ,b ) 

    定點 0 0P( x , y )，則重心⹏標  ,
2 2ABO

a b
O     ， 

    Ẍ , 2 , 2
2 2

a b
x y a x b y     . 

  將aˣbẋ入 AB的截距式 0 0 1
x y

a b
  得 0 0 1

2 2

x y

x y
  . 

  外心 ABOO 的軌跡方程式為 0 02 0xy yx xy   . 

  0 0 0
3 3

y
xy y x

x    . 

  0 0 0 0

2 2 4

x y x y
x y

         . 

  因㬌，外心 ABOO 的軌跡為等軸雙曲線，雙曲線中心為 0 0x y
,

2 2
    . 

(ᶱ)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 AB過定點P時旋轉時的內心 I 軌跡為線段ˤ 

證明: 如圖五所示，建立⹏標系Ẍ (0,0)O ， 0A( a , )， 0B( ,b )，定點 0 0P( x , y )，則 AB的截距

式 1
x y

a b
  且 0 0 1

x y

a b
  .設內心⹏標 ( , )I r r ，則 I 到直線 AB的距暊為 r .(其中 r為內↯球半徑) 

    

2 2

1

1 1

r r
a a

r

a b

 
 




2 2

1

1 1 1 1
r

a b a b


  

( 1 0
r r

a a
   ) 

Ẍ
1 1

,x y
a b

 
2 2

1
r

x y x y
     . 

得出內↯球心 I 的軌跡為平面ᶲ線段其參數式為 ( , )r r ，ㆹ們想計算
2 2

1
r

x y x y
    範圍為

何，其中 0 0 1x x y y  . 

ẍᶳ計算在限制條件為 0 0( , ) 1 0g x y x x y y    ， 2 2( , )f x y x y x y    之極值為何？㬌時

ㆹ們利用多變數微積↮中拉格朗日乘數定理來幫助ㆹ們計算， 

圖(四) 
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x x

y y

f g

f g




  
02 2

02 2

1

1

x

y

x
f x

x y

y
f y

x y




        
且 0 0 1x x y y  (*)  

ㆹ們利用極⹏標 

cos

sin

x

y

 
 

  ，且 2 2 2x y   將其帶入ᶲ式 (*)得到 

0 0

0

0

cos sin 1

1 cos

1 sin

x y

x

y

   
 
 

     


0 0

0

0

cos sin 1.......(1)

cos 1 .....................(2)

sin 1 ......................(3)

x y

x

y

   
 
 

     
 

 ( 2)式與(3)式平方相加得到 

2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0(1 ) (1 ) 1 ( ) (2 2 ) 1 0x y x y x y             . 

0 0 0 0
2 2
0 0

( ) 2x y x y

x y
     

由(1)式得 

   
0 0

0 0 0 0

1

cos sin

1
     

1 1

x y

x x y y

  
 

  
     

. 

 

 
 

 
    
0 0

0 0

0 0

2 2
0 0 0 0

( cos , sin ) cos sin 1

                            1 1 1

                            3

3
                           ...........(4)

f

x y

x y

x y

x y x y

      
  
 




  
    
    

    

 

將 0 0 0 0
2 2
0 0

( ) 2x y x y

x y
    ẋ入( 4 )式有ẍᶳ討論 

若 0 0 0 0
1 2 2

0 0

( ) 2x y x y

x y
     則

 1 0 0

0 0

3
( , )

2

x y
f x y

x y

   . 

若 0 0 0 0
2 2 2

0 0

( ) 2x y x y

x y
    則

 2 0 0

0 0

3
( , , )

2

x y
f x y z

x y

  . 

㬌時ㆹ們需⇌⇍ᶲ面兩式何者為極大值何者為極小值，ㆹ們發現 
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   2 0 0 1 0 0

0 0 0 0

3 3

2 2

x y x y

x y x y

      . 

因為    2 0 0 1 0 03 3x y x y           2
0 0

1 2 0 0 2 2
0 0

( )
6 3

x y
x y

x y
         

   2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 03 ( ) ( )x y x y x y x        

   2 2
0 0 0

1 3
( ) 0

2 4
x y y    恆ㆸ立ˤ 

因㬌
   1 0 0 2 0 0

0 0 0 0

3 3
( , , )

2 2

x y x y
f x y z

x y x y

       . 

所ẍ 

   0 0 0 0

2 0 0 1 0 0

2 2

3 3

x y x y
r

x y x y       ，其中 0 0 0 0
1 2 2

0 0

( ) 2x y x y

x y
    ,

0 0 0 0
2 2 2

0 0

( ) 2x y x y

x y
    . 

，如圖十五所示ˤ 

ḳ實ᶲㆹ們又發現ẍᶳ結論， 

1.若 0 0x y ，則 

(1) 0
02

x
y 軌跡為( 0

2

y
, 0

2

y
)到( 0

2

x
, 0

2

x
)的線段，及在 x y ᶲ的線段最小值為( 0

2

x
, 0

2

x
)，最大

值在 IP AB 時發生ˤ 

(2) 0
02

x
y 軌跡為( 0

2

y
, 0

2

y
)到( 0

2

x
, 0

2

x
)的線段，及( 0

2

x
, 0

2

x
)到( 0

2

y
, 0

2

y
)的線段ˤ 

2.若 0 0x y ，則 

(1) 0
02

x
y 軌跡為( 0

2

y
, 0

2

y
)到( 0

2

x
, 0

2

x
)的線段，及在 x y ᶲ的線段最小值為( 0

2

y
, 0

2

y
)，最大

值在 IP AB 時發生ˤ 

(2) 0
02

x
y 軌跡為( 0

2

y
, 0

2

y
)到( 0

2

x
, 0

2

x
)的線段，及( 0

2

x
, 0

2

x
)到( 0

2

y
, 0

2

y
)的線段ˤ 

圖(五) 
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(四)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 AB過定點P時旋轉時的垂心H軌跡為原點ˤ 

(五)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 AB過定點P時旋轉時的第一費馬點 1F軌跡為圓ˤ 

證明烉 

  如圖ℕ所示，建立⹏標系Ẍ (0,0)O ， 0A( a , )， 0B( ,b )則 

 ẍOAˣOB為底，向外作㬋ᶱ角形 OAN ˣ OBM  

,OBM OAN  為㬋ᶱ角形， 

先求出 AM 烉 

3
( , ), ( ,0)

2 2

b b
M A a

  

:AM y nx m  令
3

2 2
0

b b
n m

an m

       
 

,
3 2 3 2

b ab
n m

b a b a

    :
3 2 3 2

b ab
AM y x

b a b a

    . 

再求直線BN烉
3

( , ), (0, )
2 2

a a
N B b

  

斜率

- 3
3 22 =

2

a
b a b

m
a a

   . 

直線
3 2

:
a b

BN y x b
a

    

接著將 AM 與BN解聯立 3 2 3 2

3 2

b ab
y x

b a b a

a b
y x b

a

        

2 2

2 2

3

6 2 3( )

ab a b
x

ab a b

    . 

2 2

2 2

3 2 3

6 2 3( )

a b ab a b
y b

a ab a b

      
2 2

2 2

3

6 2 3( )

a b ab

ab a b

   . 

因㬌，交點 1F為
2 2 2 2

2 2 2 2

3 3
( , ) ( , )

6 2 3( ) 6 2 3( )

ab a b a b ab
x y

ab a b ab a b

       

圖(ℕ) 
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ẍ x除 y得

2 2

2 2

2 2

2 2

3
336 2 3( )

3 3 [1 3( )]
6 2 3( )

a b ab b
y a bab a b a

bx ab a b b a
aab a b

       
 

再整理得
3

3( ) 3
3

y b y b b y x

x a x a a x y

         

2 2

2 2
2

0

2

0( 3 ) ( )( 3 )3

6 2 3( ) 6( ) 2 3[1 ( ) ] 6( ) 2 3[1 ( ) ]

b
x y

b b
ba b ab a ay

b b b bab a b
a a a

a

a

      


 

由 AB的截距式整理得到 0 0
0 01

x y b
x y b

a b a
         

ẍᶳ將
b

a
帶入 y並將 y↮為↮子與↮母計算 

↮子化簡為 

2
0 00 0 0 0( )( 3 ) ( ) 3 ( ) 3 ( )

b b b b
x x y

b
x y y

aa a a a
       

2
0 0 0 0

3 3 3
( ) 3 ( ) 3 ( )

3 3 3

y x y x y x
x x y y

x y x y x y

       
2 2

0 0
2 2

[2 3 2 ] [ 2 2 3 ]

2 3 3

xy y x xy y y

x xy y

       

↮母化簡為 

2 23 3
6( ) 2 3[1 ( ) ] 6( ) 2 3[1 ( ) ]

3 3

b b y x y x

a a x y x y

      
2 2

2 2

2 3 2 3

2 3 3

x y

x xy y

    

接著將↮子與↮母合併
2 2

0 0
2 2

[2 3 2 ] [ 2 2 3 ]

2 3 2 3

xy y x xy y y
y

x y

      

第一費馬點 1F的軌跡為一個圓烉 22
0 03 3 [ 3 ] [ 3 ]x y x y x y x y      

2 2 2 20 0 0 0
0 0 0 0

1 1 1
[ ( )] [ ( )] [( ) ( ) ]

2 2 43 3 3 3

y x y x
x x y y x y           

因㬌圓心位於 0 0
0 0

1 1
( ), ( )

2 23 3

y x
x y

    半徑為
2 20 0

0 0

1
[( ) ( ) ]

4 3 3

y x
x y   .
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接著ㆹ們就想既然有向外作㬋ᶱ角形的，那麼向內作㬋ᶱ角形會不會交於一點呢？ 

(ℕ)直角ᶱ角形 OAB 中，在斜邊 AB過定點P時旋轉時的第Ḵ費馬點 2F 軌跡為圓ˤ 

證明烉 

如圖七所示，建立⹏標系Ẍ (0,0)O ， 0A( a , )， 0B( ,b )則 

ẍOAˣOB為底，向內作㬋ᶱ角形 OAN ˣ OBM  

AM 過 ( ,0)a , (
3

,
2 2

b b
)  AM  烉

3 2 3 2

b ab
y x

b a b a
    

BN過 (0, )b , (
3

,
2 2

a a
)  BN 烉

3 2a b
y x b

a

   

2 2

2 2

3

2 3 6 2 3

ab a b
x

a ab b

     

  
2 2

2 2

3

2 3 6 2 3

a b ab
y

a ab b

    

ẍ x除 y得
2 2

2 2

33 3

3 3 3 1

b
y ab a b b a a

bx a b ab a b
a

         
. 

整理後得
3

3

b x y

a y x

   . 

AB的截距式整理得到 0 0
0 01

x y b
x y b

a b a
       將bẋ入 

0 0

2 2

3 3

2 3 6 2 3 2 3 6 2 3

b b
b

a a
y

b b b b
a a a

y

a

b
x

a
                            

. 

ẍᶳ將
b

a
帶入 y並將 y↮為↮子與↮母計算

0

2

0

3 3
3

3 3

3 3
2 3 6 2 3

3 3

x y x y

y x y x
y

x y x y

y x

x

y x

y
                





   



   

↮子化簡為 0 0

3 3
3

3 3

x y x
x

y

y x y x
y

       



       2

0 0 0 02 ( 3 3 )

( 3 )

y x y yx x x

y

x x

x
  

  

↮母化簡為

2

3 3
2 3 6 2 3

3 3

x y x y

y x y x

         
2 2

2

2 3 2 3

( 3 )

x y

y x

   

圖(七) 
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因㬌第Ḵ費馬點 2F 的軌跡為一個圓烉 22
0 03 3 [ 3 ] [ 3 ]x y x y x y x y      

配方後

2 2
2 2

0 0 0 0 0 0 0 03 3 ( 3 ) ( 3 )

12 122 3 2 3

x y y x x y y x
x y

                     

圓心位於 0 0 0 03 3
,

2 3 2 3

x y y x     半徑為
2 2

0 0 0 0( 3 ) ( 3 )

12 12

x y y x  . 

接著ㆹ們想要了解在 XOY 為任意角的情況ᶳ，會不會有類似的結果ˤ但因為在 XOY 為的

情況ᶳ，軌跡的解析計算對ㆹ們來說太過困暋，因㬌ㆹ們開始思考有沒有純幾何的證法ˤ 
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問題Ḵ:在一般ᶱ角形 ABC 中特定邊恆過定點P之ℕ心軌跡討論: 

定理 1. A,P為平面ᶲ兩定點, 1L , 2L 為過 A的兩相異定直線, B,C↮⇍為 1L , 2L ᶲ

的動點,滿足B,P,C共線,若ᶱ角形 ABC的外心為O ,則O位在雙曲線ᶲˤ 

證明: 

如圖ℓ所示，首先過P做 3 4,L L ↮⇍平行於 1L , 2L , ,D E↮⇍為 1L 和 4L , 2L 和 3L 的交點 

再做P對 1L , 2L 的垂足↮⇍為 ,F G , 1 2,P P↮⇍為 1L 和PG, 2L 和PF的交點 

,M N↮⇍為 1 2,AP AP 的中點, 5 6,L L ↮⇍為 ,AD AE的中垂線 

則ẍ 5 6,L L 為漸近線,過 A做雙曲線 ,ẍᶳ證明O在ᶲ 

首 先 , 先 證 明 M 在  ᶲ , 即 要 證 明 烉 5 6 5 6( , ) ( , ) ( , ) ( , )d A L d A L d M L d M L   , 又

5( , )d A L =
1

2
AD , 6( , )d A L =

1

2
AE , 5( , )d M L = AM  5( , )d A L = 1

1
( )

2
AP AD = 1

1

2
PD 

6( , )d M L = 1 6( , )d PG L 1( , )d M PG =
1

( )
2

AG AE 1

2
AG =

1

2
GE 

則 5 6 5 6( , ) ( , ) ( , ) ( , )d A L d A L d M L d M L    1AD AE P D GE    

 1PE PD P D GE   ,㬌式由 PEG 與 1P DP 相似知ㆸ立,所ẍM 在ᶲ 

同理,由 ,M N的地位對稱性( 1L , 2L 對調)知N在 ，ɸ最後,要證明O在ᶲ,首先,將圖形ẍ A為

中心位似兩倍( ' , '
5 5L L , '

6 6L L , 1M P , 2N P , 'O O ) 

設 ' 在 '
5L , '

6L 的無窮遠點↮⇍為 1 2,  則考慮 ' ᶲ的帕斯卡逆定理( '
1 2 1 2O P AP  )及B,P,C共

線即有 'O在 ' ᶲ,則O在ᶲ，故得證ˤ 

 

 

 

 

 

 

 

圖(ℓ) 
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定理 2. A,P為平面ᶲ兩定點, 1L , 2L 為過 A的兩相異定直線, B,C↮⇍為 1L , 2L ᶲ的動點,滿足

B,P,C共線,若ᶱ角形 ABC的垂心為H ,則H位在雙曲線ᶲˤ 

證明: 

如圖九所示，首先過P做 3 4,L L ↮⇍平行於 1L , 2L , ,D E↮⇍為 1L 和 4L , 2L 和 3L 的交點 

再↮⇍過 ,D E ,做DF垂直 2L 於 F , EG垂直 1L 於G  

P對 1L , 2L 的垂足↮⇍為 1 2,P P，則ẍDF , EG為漸近線 

過 A做雙曲線，ẍᶳ證明H在ᶲ 

首先，先證明 1P在ᶲ，即要證明: ( , ) ( , )d A DF d A EG = 1 1( , ) ( , )d P DF d P EG  

 1 1( , )AF AG d P DF PG   …(1)，ㆹ們做 5L 過G垂直 2L  

1 1P D PG DG PE DG AD DG AG        

所ẍ 1 5( , ) ( , )d P DF d A L  (1)式 5( , )AF AG d A L AD ，易知ㆸ立ˤ 

所ẍ 1P在ᶲ，又由 1 2,P P的地位對稱性( 1L , 2L 對調)知 2P在ᶲ 

最後，要證明H在ᶲ,假設在DF , EGᶲ的無窮遠點↮⇍為 1 2,   

考慮ᶲ的帕斯卡逆定理( 1 2 1 2H P AP  )及B,P,C共線知H在ᶲ，故得證ˤ

 

 圖(九) 



 15 

定理 3. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1 2,L L ᶲ的動點,滿足P

在BCᶲ,若 ABC 的第一費馬點為 1F ,則 1F 位在圓ᶲˤ 

證明: 

如圖十所示，假設 AB邊ᶲ向ᶱ角形外所作的㬋ᶱ角形為 'ABC ,則過P做 'PS平行 'BC  

'PS交 AB於S ,交 'CC 於 'S ,則 ' ' ' 60S FA C BA S SA     . 

', , ,A F S S 共圓,設為圓O， 

則設圓O交BF於 ',F T ,交 AC於 ,AT ,則考慮圓Oᶲ的帕斯卡定理( ' 'ASS FT T) 

有 'SS , 'TT , BC共點,即 ', ,T T P共線ˤ 

 0120' 'PTA T TA T FA      T是定點ˤ 

同理S也為定點 F 位於定圓( AST )ᶲ，故得證ˤ 

 

 

 

圖(十) 
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定理 4. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1 2,L L ᶲ的動點,滿足P

在BCᶲ,若 ABC 的第Ḵ費馬點為 2F ,則 2F 位在圓ᶲˤ 

證明烉 

如圖十一所示，假設 ,AB AC邊ᶲ向ᶱ角形內所作的㬋ᶱ角形為 1 1,ABB ACC   

過P作 1PP平行 1BB ,且交 AB於 1P ,交 2CF 於S  

則 1 2SP A AF S  = 1 2 1B BA AF B  =180 ,所ẍ 1 2, , ,A P S F共圓 

假設㬌圓交 AC於 2P ,交 2BF 於T ,則考慮㬌圓ᶲ的帕斯卡定理( 1 2 2P AP TF S)烉 

有 2P T , 1P S, BC共點 2, ,P P T共線 2 2 2 60AP P AP T AF T      

所ẍ 2PP平行 1CC  2P是定點,且 1P也是定點,所ẍ 2F 位在一定圓( 1 2AP P )ᶲ 

 

 圖(十一) 
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定理 5. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1L , 2L ᶲ的動點,滿足

, ,B P C共線,若ᶱ角形 ABC的重心為G ,則G位在雙曲線ᶲˤ 

證明烉 

如圖十Ḵ所示，設 AC中點為M , AB中點為N ,又過P↮⇍做 1PP平行 2L , 2PP平行 1L  

設 1PP交 1L 於 1P , 2PP交 2L 於 2P , BM交 1PP於 X ,CN交 2PP於Y  

ẍ A為位似中心,將 1PP , 2PP位似
1

3
倍為 1 2,l l  

則ẍ 1 2,l l 為漸近線,過 A作雙曲線 ,ẍᶳ證明G在ᶲ 

先證明 X ,Y在ᶲ,因為 X ,Y地位是對稱的( 1 2,L L 互換) 

所ẍ只須證明 X在ᶲ,即 1 2 1 2( , ) ( , ) ( , ) ( , )d A l d A l d X l d X l ---(1) 

又易知 1

1

( , ) 1

( , ) 2

d A l

d X l
 , 2

2

( , ) 2

( , ) 1

d A l

d X l
 ,所ẍ(1)ㆸ立,即 X在ᶲ,同理Y在ᶲ 

最後要證明G在ᶲ,假設在 1 2,l l ᶲ的無窮遠點↮⇍為 1 2,   

則考慮ᶲ的帕斯卡逆定理( 2 1A XGY  )及 , ,B P C共線有G在ᶲ , . . .Q E D  

           

                                  圖(十Ḵ) 
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問題ᶱ.當ㆹ們考慮立體情況時，若給定空間中四面體O ABC ，且平面 ABC恆忂過定點

 0 0 0P x , y ,z ，ㆹ們想知道㬌四面體O ABC 外接球心 1Oˣ重心Gˣ內↯球心 I 軌跡為何ˤ 

ẍᶳㆹ們考慮當
2

AOB AOC BOC
      . 

(一)四面體O ABC 外接球心 1O軌跡討論: 

首先建立⹏標系Ẍ (0,0,0)O ，  0 0A a, , ，  0 0B ,b, ， (0,0, )C c 則過定點  0 0 0P x , y ,z 平面截距

式 0 0 0 1
x y z

a b c
   ，四面體O ABC 外接球心 1O⹏標為 ( , , )

2 2 2

a b c
，Ẍ

2

2

2

a x

b y

c z

  
ˤ 

將aˣbˣcẋ入截距式 0 0 0 1
2 2 2

x y z

x y z
   ˤ 

移項後得外接球心 1O軌跡方程式為 0 0 0 2x yz xy z xyz xyz   . 

整理為函數形式為 0

0 02

z xy
z

xy x y y x
   . 

若將變數 z固定時，Ẍ 0 0 0
1

1

1
2 2 2

x y z
z z

x y z
     . 

若 0
1 2

z
z  ，則Ẍ 0

1

1 0
2

z
k

z
   ， 0 0 0 0 0 0

2
( )( )

2 2 2 2 4

x y x y x y
k x y

x y k k k
      為雙曲線軌跡ˤ 

若 0
1 2

z
z  ，則 0 0 0

2 2

x y

x y
   0 0 0,( , ) (0,0)

2 2

y x
x y x y   為直線軌跡ˤ 

換言之㬌函數 0

0 02

z xy
z

xy x y y x
   等值曲面均為雙曲線或是直線軌跡ˤ 

由於軌跡方程式中 , ,x y z為對稱，故曲面 0 0 0 2x yz xy z xyz xyz   平行⹏標平面的截痕之等值

曲面均為雙曲線或是直線軌跡，如圖十ᶱ所示ˤ 

 

圖(十ᶱ) 
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(Ḵ)四面體O ABC 重心G軌跡討論: 

首先建立⹏標系Ẍ (0,0,0)O ， 0 0A( a, , )， 0 0B( ,b, )， (0,0, )C c 則過定點 0 0 0P( x , y ,z ) 

平面截距式 0 0 0 1
x y z

a b c
   ，四面體O ABC 重心G⹏標為 ( , , )

4 4 4

a b c
，Ẍ

4

4

4

a x

b y

c z

  
. 

將aˣbˣc帶入截距式 0 0 0 1
4 4 4

x y z

x y z
   . 

移項後得重心軌跡方程式為 0 0 0 4x yz xy z xyz xyz   . 

整理為函數形式為 0

0 04

z xy
z

xy x y y x
   . 

若將變數 z固定時，Ẍ 0 0 0
1

1

1
4 4 4

x y z
z z

x y z
      

若 0
1 4

z
z  ，則Ẍ 0

1

1 0
4

z
k

z
   ， 0 0 0 0 0 0

2
( )( )

4 4 4 4 16

x y x y x y
k x y

x y k k k
      為雙曲線軌跡ˤ 

若 0
1 4

z
z  ，則 0 0 0

4 4

x y

x y
   0 0 0,( , ) (0,0)

4 4

y x
x y x y   為直線軌跡ˤ 

換言之㬌函數 0

0 04

z xy
z

xy x y y x
   等值曲面均為雙曲線或是直線軌跡ˤ 

由於軌跡方程式中 , ,x y z為對稱，故曲面 0 0 0 4x yz xy z xyz xyz   平行⹏標平面的截痕之等值

曲面均為雙曲線或是直線軌跡，如圖十四所示ˤ 

 

 

圖(十四) 
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(ᶱ)四面體O ABC 內↯球心 I 軌跡討論: 

建立⹏標系Ẍ (0,0,0)O ， 0 0A( a, , )，  0 0B ,b, ， (0,0, )C c 則 

截距式 0 0 0 1
x y z

a b c
   ，Ẍ內↯球心 I ⹏標為 ( , , )r r r 其中 r為內↯球半徑， 

再Ẍ ( , , )I r r r 與平面 ABC的距暊為 r，則可得到烉 

2 2 2

1

1 1 1

r r r
a b c

r

a b c

  


  2 2 2

1 1 1 1 1 1
1r r

a b c a b c
           (其中 1 0

r r r

a b c
    ) 

2 2 2

1 1 1 1 1 1
1r

a b c a b c

          
2 2 2

1

1 1 1 1 1 1
r

a b c a b c

 
    

 

Ẍ
1 1 1

, ,x y z
a b c

  
2 2 2

1
r

x y z x y z
       . 

得出內↯球心 I 的軌跡為空間中線段其參數式為 ( , , )r r r ，ㆹ們想計算

2 2 2

1
r

x y z x y z
      範圍為何，其中 0 0 0 1x x y y z z   . 

ẍᶳ計算在限制條件為 0 0 0( , , ) 1 0g x y z x x y y z z     ， 2 2 2( , , )f x y z x y z x y z      之

極值為何？㬌時ㆹ們利用多變數微積↮中拉格朗日乘數定理來幫助ㆹ們計算， 

x x

y y

z z

f g

f g

f g





  


02 2 2

02 2 2

02 2 2

1

1

1

x

y

z

x
f x

x y z

y
f y

x y z

z
f x

x y z





               

且 0 0 0 1x x y y z z   (*)  

ㆹ們利用球面⹏標 

sin cos

sin sin

cos

x

y

z

  
  
 

  
，且 2 2 2 2x y z    將其帶入ᶲ式 (*)得到 
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0 0 0

0

0

0

sin cos sin sin cos 1

1 sin cos

1 sin sin

1 cos

x y z

x

y

z

       
  
  
 

        


0

0

0

1
cos .......(1)

sin
1

sin ........(2)
sin

cos 1 .........(3)

x

y

z

   

     

 

 (1)式與( 2 )式平方相加得到 

2 2 2 20 01 1
(sin ) (cos ) ( ) ( )

sin sin

x y    
     2 2 2

0 0sin (1 ) (1 ) .......(4)x y       

 (3)式平方加( 4 )式得到 

2 2 2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0(1 ) (1 ) (1 ) 1 ( ) (2 2 2 ) 2 0z x y x y z x y z                  . 

. 

 0 0 0sin cos sin sin cos 1x y z        ， 

 
     

0 0 0

0 0 0 0 0 0

1

sin cos sin sin cos

1
     

1 1 1

x y z

x x y y z z

     
  

   
       

. 

 

 
 

 0 0 0

0 0 0

( sin cos , sin sin , cos ) sin cos sin sin cos 1

                                                        1 1 1 1

                                                        4

f

x y z

x y z

             
   
 

   
      
   

    0 0 0

2 2 2
0 0 0 0 0 0

4
                                                        ...........(5)

x y z

x y z x y z




  
       

 

將
2 2 2 2

0 0 0 0 0 0 0 0 0
2 2 2
0 0 0

( ) ( ) 2( )

( )

x y z x y z x y z

x y z
           ẋ入(5)式有ẍᶳ討論 

若
2 2 2 2

0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 2 2 2

0 0 0

( ) ( ) 2( )

( )

x y z x y z x y z

x y z
            則

 1 0 0 0

2 2 2 2
0 0 0 0 0 0

4
( , , )

( ) 2( )

x y z
f x y z

x y z x y z

         . 

若
2 2 2 2

0 0 0 0 0 0 0 0 0
2 2 2 2

0 0 0

( ) ( ) 2( )

( )

x y z x y z x y z

x y z
           則 



 22 

 2 0 0 0

2 2 2 2
0 0 0 0 0 0

4
( , , )

( ) 2( )

x y z
f x y z

x y z x y z

        . 

㬌時ㆹ們需⇌⇍ᶲ面兩式何者為極大值何者為極小值，ㆹ們發現 

   2 0 0 0 1 0 0 0

2 2 2 2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

4 4

( ) 2( ) ( ) 2( )

x y z x y z

x y z x y z x y z x y z

                 . 

因為    2 0 0 0 1 0 0 04 4x y z x y z             2
0 0 0

1 2 0 0 0 2 2 2
0 0 0

2( )
8 8

( )

x y z
x y z

x y z
            

   2 2 2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 04 ( ) ( ) 3 ( ) 2 (x y z x y z x y z x y y z            

   2 2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0( ) ( ) ( )x y z x y y z z x         恆ㆸ立ˤ 

因㬌
   1 0 0 0 2 0 0 0

2 2 2 2 2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

4 4
( , , )

( ) 2( ) ( ) 2( )

x y z x y z
f x y z

x y z x y z x y z x y z

                  . 

所ẍ 

   
2 2 2 2 2 2 2 2

0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

2 0 0 0 1 0 0 0

( ) 2( ) ( ) 2( )

4 4

x y z x y z x y z x y z
r

x y z x y z 
                  

其中

2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0

1 2 2 2
0 0 0

( ) ( ) 2( )

( )

x y z x y z x y z

x y z
           ,

2 2 2 2
0 0 0 0 0 0 0 0 0

2 2 2 2
0 0 0

( ) ( ) 2( )

( )

x y z x y z x y z

x y z
           . 

，如圖十五所示ˤ 

 

 

 

 

 

 

 

                                 

圖(十五) 
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問題四.若給定空間中一般四面體O ABC ，且平面 ABC恆忂過定點  0 0 0P x , y ,z ，ㆹ們想知

道四面體O ABC 重心G軌跡為何ˤ 

一般四面體O ABC 重心G軌跡討論: 

建立⹏標系Ẍ (0,0,0)O ，給定OA方向向量為 1 1 1 1( , , )l a b c ，參數式為
1 1

1 1 1

1 1

: ,

x a t

OA y b t t R

z c t

   
， 

OB方向向量為 2 2 2 2( , , )l a b c ，參數式為
2 2

2 2 2

2 2

: ,

x a t

OB y b t t R

z c t

   
， 

OC方向為 3 3 3 3( , , )l a b c ，參數式為
3 3

3 3 3

3 3

: ,

x a t

OC y b t t R

z c t

   
，其中OAˣOBˣOC不共面，即

1 1 1

2 2 2

3 3 3

0

a b c

a b c

a b c

 . 

若平面 : 1
x y z

E
a b c
   恆過定點 0 0 0( , , )P x y z ，故 0 0 0 1.............(1)

x y z

a b c
   . 

↮⇍求出平面E與直線OAx OBˣOC交點 1 1 1 1 1 1( , , )A a t b t c t ˣ 2 2 2 2 2 2( , , )B a t b t c t ˣ 3 3 3 3 3 3( , , )C a t b t c t ，

其中 1
1 1 1

1
t

a b c
a b c

     
ˣ 2

2 2 2

1
t

a b c
a b c

     
ˣ 3

3 3 3

1
t

a b c
a b c

     
. 

則四面體O ABC 重心 1 1 2 2 3 3 1 1 2 2 3 3 1 1 2 2 3 31
( ) ( , , )

4 4 4 4

a t a t a t b t b t b t c t c t c t
G A B C O

           

Ẍ 1 1 2 2 3 3 1 1 2 2 3 3 1 1 2 2 3 3( , , ) ( , , )
4 4 4

a t a t a t b t b t b t c t c t c t
G x y z

          

 1 1 2 2 3 3

4

a t a t a t
x

   , 1 1 2 2 3 3

4

b t b t b t
y

   , 1 1 2 2 3 3

4

c t c t c t
z

    

1 1 2 2 3 3

1 1 2 2 3 3

1 1 2 2 3 3

4

4

4

x a t a t a t

y b t b t b t

z c t c t c t

           
利用克拉瑪℔式得

1

2

3

1

2

3

t

t

t

t

t

t

        

，其中
1 1 1

2 2 2

3 3 3

0

a b c

a b c

a b c

   ˣ
1

'
1 1

'
2 2

'
3 3

4

4

4
t

x b c

y b c

z b c

   
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2

'
1 1

'
2 2

'
3 3

4

4

4
t

a x c

a y c

a z c

  ˣ
3

'
1 1

'
2 2

'
3 3

4

4

4
t

a b x

a b y

a b z

  . 

1 1 1

1

1 a b c

t a b c
   , 2 2 2

2

1 a b c

t a b c
   , 3 3 3

3

1 a b c

t a b c
   , 

1

2

3

1 1
1

2 2
2

1 1

3 3
3

2 2

3 3

1

1
1

1
1 1

1

t

t

t

b ct

b ct
b c

b ct
b c

a

b c


  


，

1

2

3

1 1
1

2 2
2

1 1

3 3
3

2 2

3 3

1

1
1

1
1 1

1

t

t

t

a ct

a ct
a c

a ct
a c

b

a c


  


，

1

2

3

1 1
1

2 2
2

1 1

3 3
3

2 2

3 3

1

1
1

1
1 1

1

t

t

t

a b t

a b t
a b

a b t
a b

c

a b


  


ẋ入 (1)式得到

1 1 1

2 2 2

3 3 3

1 1 1 1 1 1

0 2 2 0 2 2 0 2 2

3 3 3 3 3 3

1 1 1

1 1 1
1...............(2)

1 1 1

t t t

t t t

t t t

b c a c a b

x b c y a c z a b

b c a c a b

  
    

  

 

其中
1

2 3

2 3

2 3

4

4

4
t

x a a

y b b

z c c


 
 2

1 3

1 3

1 3

4

4

4
t

a x a

b y b

c z c


 
 3

1 2

1 2

1 2

4

4

4
t

a a x

b b y

c c z


 

ẋ入 (2)式化簡其重心軌跡軌跡方

程式為 

0 2 3 3 2 0 1 3 3 1 0 2 3 3 2 0 1 3 3 1 0 1 3 3 1 0 1 3 3 1 0 1 2 2 1 0 2 1 1 2

2 3 3 2 2 3 3 2 2 3 3 2 1 3 3 1 1 3 3 1 1 3 3 1

( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) (

4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( )

x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a c

x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a c z a b a b

                              0 2 1 1 2

1 2 2 1 2 1 1 2 2 1 1 2

) ( )
1

4 ( ) 4 ( ) 4 ( )

z a b a b

x b c b c y a c a c z a b a b

        
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陸ˣ結論 

    由ẍᶲ討論過程中ㆹ們得出，在給一定角 XOY ，在定角內某一定點P，則任意忂過P之

直線 L↮⇍交直線OX,OY於 A,B兩點，當忂過P直線 L開始變動，則ᶱ角形 OAB 外心

ABOO ˣ內心 I ˣ重心Gˣ垂心Hˣ第一費馬點 1Fˣ第Ḵ費馬點 2F 的軌跡為ẍᶳ結果: 

(一)當
2

XOY
  時，利用解析幾何設忂過定點為  0 0P x , y 則 

   (1)ᶱ角形 OAB 重心 ( )G x, y 軌跡為雙曲線，軌跡方程式 0 0 0 0

3 3 9

x y x y
x y

         . 

   (2)ᶱ角形 OAB 外心 ( )ABOO x,y 軌跡為雙曲線，軌跡方程式 0 0 0 0x y
2 2

x y x y

4
            . 

(3)ᶱ角形 OAB 垂心 ( )H x,y 軌跡為原點ˤ 

(4)ᶱ角形 OAB 內心 ( , )I t t 軌跡為線段，軌跡參數式為   

    0 0 0 02

2 0 0 1 0 0

2 2
( , )

3 3

x y x y
t t R t

x y x y 
           ，其中

0 0 0 0
1 2 2

0 0

( ) 2x y x y

x y
    , 0 0 0 0

2 2 2
0 0

( ) 2x y x y

x y
    . 

   (5)ᶱ角形 OAB 第一費馬點 1( , )F x y 軌跡為圓，軌跡方程式為 

    
2 2

2 20 0 0 0 0 0 0 03 3 ( 3 ) ( 3 )
( ) ( )

122 3 2 3

x y y x x y y x
x y

        . 

(6)ᶱ角形 OAB 第Ḵ費馬點 2( , )F x y 軌跡為圓，軌跡方程式為 

    
2 2

2 20 0 0 0 0 0 0 03 3 ( 3 ) ( 3 )
( ) ( )

122 3 2 3

x y y x x y y x
x y

         

    因㬌，在直角情況ᶳ，除內心 I之外ℕ個心皆為圓錐曲線，如圖十ℕ所示ˤ 

 
圖(十ℕ) 
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(Ḵ)當 XOY 為一般角⹎時，發現ẍᶳ純幾何定理: 

定理 1. A,P為平面ᶲ兩定點, 1L , 2L 為過 A的兩相異定直線, B,C↮⇍為 1L , 2L ᶲ的動點,滿足

B,P,C共線,若ᶱ角形 ABC的外心為O ,則O位在雙曲線ᶲˤ 

定理 2. A,P為平面ᶲ兩定點, 1L , 2L 為過 A的兩相異定直線, B,C↮⇍為 1L , 2L ᶲ的動點,滿足

B,P,C共線,若ᶱ角形 ABC的垂心為H ,則H位在雙曲線ᶲˤ 

定理 3. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1 2,L L ᶲ的動點,滿足P

在BCᶲ,若 ABC 的第一費馬點為 1F ,則 1F 位在圓ᶲˤ 

定理 4. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1 2,L L ᶲ的動點,滿足P

在BCᶲ,若 ABC 的第Ḵ費馬點為 2F ,則 2F 位在圓ᶲˤ 

定理 5. ,A P是平面ᶲ的兩定點, 1L , 2L 是過 A的兩相異直線, ,B C↮⇍為 1L , 2L ᶲ的動點,滿足

, ,B P C共線,若ᶱ角形 ABC的重心為G ,則G位在雙曲線ᶲˤ 

定理 1. 定理 2. 

 

定理 3. 定理 4. 定理 5 
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(ᶱ)若給定空間中四面體O ABC ，其中
2

AOB AOC BOC
      且平面 ABC恆忂過定點

0 0 0P( x , y ,z )，當平面 ABC變動時，㬌四面體O ABC 之外接球心 1Oˣ重心Gˣ內↯球心 I 軌

跡方程式為ẍᶳ結果: 

   (1)四面體O ABC 外接球心 1( , , )O x y z 軌跡方程式為 0

0 02

z xy
z

xy x y y x
   ，如圖十七所示  ʕ

   (2)四面體O ABC 重心 ( , , )G x y z 軌跡方程式為 0

0 04

z xy
z

xy x y y x
   ，如圖十ℓ所示ˤ 

ẍᶲ兩曲面方程式之等值曲面均為雙曲線或直線ˤ 

   (3)四面體O ABC 內↯球心 ( , , )I t t t 軌跡參數式為  

 

    其圖形為空間中線段，如圖十九所示ˤ 

 

 

                                                   

  

 

 

 

                                        

圖(十七) 圖(十ℓ) 

圖(十九) 
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(四)若給定空間中四面體O ABC ，且平面 ABC恆忂過定點 0 0 0P( x , y ,z )，OA方向向量為

1 1 1 1( , , )l a b c ˣOB方向向量為 2 2 2 2( , , )l a b c ˣOC方向為 3 3 3 3( , , )l a b c ，則當平面 ABC變動

時，㬌四面體O ABC 重心 ( , , )G x y z 軌跡方程式為 

0 2 3 3 2 0 1 3 3 1 0 2 3 3 2 0 1 3 3 1 0 1 3 3 1 0 1 3 3 1 0 1 2 2 1 0 2 1 1 2 0

2 3 3 2 2 3 3 2 2 3 3 2 1 3 3 1 1 3 3 1 1 3 3 1

( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) (

4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( ) 4 ( )

x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a cz a

x b c b c y a c a c z a b a b x b c b c y a c a c z a b a b

                          2 1 1 2

1 2 2 1 2 1 1 2 2 1 1 2

)
1

4 ( ) 4 ( ) 4 ( )

b a b

x b c b c y a c a c z a b a b

     
. 

 

柒ˣ未來展望 

   希望未來能將考慮一般四面體O ABC ，當其中一平面恆忂過某定點時其外接球心 1Oˣ內

↯球心 I 之軌跡曲面為何並且考慮一般多面體滿足某面恆過某定點之重心G軌跡曲面為何? 

 

捌ˣ參考資料 

一ˣ高中普忂數學第一冊，南一書局出版社ˤ 

Ḵˣ黃家禮炷89炸，幾何明珠，九章出版社ˤ 

ᶱˣ趙文敏炷82炸，幾何學概論，九章出版社ˤ 

 



Ȝ評語ȝ040407  

給定一∠XOY與角內一點P，過P點做直線 L交∠XOY於A、

B兩點，本論文主要在討論，當 L變動時，△OAB外心、內心、

重心、垂心、第一費馬點、第二費馬點的軌跡圖形Ƕ 

本論文先用解析幾何的方法，研究∠XOY為直角的情況；再

用幾何的方法研究∠XOY唯一般角的情況；最後並將結果推廣到

三維空間的四面體Ƕ 

整體來說，∠XOY是直角的情況，只是特例，似乎有了一般

角的解，就不必有特殊角再解一次的需要Ƕ而且，解析幾何的方法，

比較不容易洞見幾何的直觀Ƕ推廣到四面體也是利用解析幾何的手

段，雖然能夠證明這些心都在圓錐曲線上，但總是比較缺乏幾何直

觀，未能清晰刻畫出幾何特徵，這部分值得思考是否能用純幾何方

法的推導Ƕ 

在未來欲發展的方向中，建議改成過空間中四面體內部一點的

平面所造成相關幾何中心性質之探討Ƕ 
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