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摘要 

根據民國八十三年以殘障類別言，臺閩地區 311,730 位殘障人口中，以肢體殘障者 

149,372 人(其中四肢障礙者 143,525 人，軀幹障礙者 5,847 人)占 47.92 ％最高。 
我們學校小陳叔叔正是一位腳部不良於行的殘障人士，他上一般的樓梯時，非常不方便。

於是，我們靈機一動，便想到要做一種可以爬樓梯的機器幫助小陳先生，讓小陳先生日後不

會再視樓梯為無法跨越的障礙。我們試驗多種車子爬梯，最後決定採用曲桿的結構以帶動六

輪爬梯，並自製活動梯試車，研究的重點包括：曲桿動力來源、齒輪數與扭力、活動階梯與

坡度、車輪紋路與摩擦力、第二、三種槓桿原理的應用探討、利用零污染的太陽能與馬達，

製造電能產生機械能，靠著後輪的穩定性和後作用力推動前方車體使車子爬上樓梯或在崎嶇

不平的路況上行進。 

為了要環保與節能，曲桿爬梯車的拼裝，採用廢棄玩具材料，及太陽能板，並且成功的

爬上階梯，也讓我們瞭解到曲桿六輪爬梯車的物理現象及貢獻人類的功能。 

 

壹、研究動機 

我們會決定做這個研究主題的主要原因，是因為我們在六年級上學期康軒版第十一冊自

然第四課上的是生活中的工具。在課堂上，老師告訴我們許多生活中常常應用到的工具，這

些工具都是有關槓桿原理與力的應用，還有斜面原理和輪軸，發現生活中有許許多多的工具

都應用槓桿、斜面、輪軸原理，使我們更加省力便利。 

另一方面為了達成小陳叔叔的心願，因為他是一位殘障人士，所以我們從五年級開始搜

集相關資料，計畫以兩年的時間研究。從利用槓桿原理應用到機械結構上，並在支點、施力

點和抗力點間的位置作調整，以找到最適合爬梯或任何惡劣地形都可行進的創意車子。 

於是我們大家腦筋一動，想到老師在上課時所說的「力學」是學習物理的基楚，也許我

們可以製作一輛可以爬梯又省力的爬梯車，來幫助小陳先生減去一些麻煩，還能提供給救難

團体在障礙路況上發揮救人的工具。. 

貳、研究目的 

一、利用「曲桿動力」能使車子爬上階梯。 

二、能利用第二、三種槓桿原理了解力矩和等於零，也就是正力矩和負力矩相等，槓桿即達

平衡。 

三、了解曲桿爬梯車是可以省力又省時，又可爬高的動力車。 

四、設計車子模型，了解齒輪之間的簡單機械原理。 

五、了解斜面原理，斜面角度越小，斜面越長，車子越能爬梯。 

六、了解輪胎紋路、階梯斜面長、高，車子重量與摩擦力的關係。 

七、利用自然能源來輔助動力。 

八、提出建設性的意見供校方參考並製作使用。 

九、了解曲桿與槓桿原理，製造完美的爬梯車。 
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參、研究問題 
一、設計並自製活動階梯。 

二、大小不同的車輪都可以爬梯嗎？ 

三、大小齒輪轉動與個數會影響爬踢車扭力嗎？ 

四、設計自製曲桿六輪爬梯車。 

五、曲桿爬梯車原理的探討與施力作用。  

六、斜面角度越小越能省力嗎？ 

七、階梯斜面長、高和爬梯車重量其摩擦力的關係。 

八、車輪紋路的摩擦力，會影響爬梯車的運動嗎？ 

九、製造實用曲桿爬梯車，曲桿結構與階梯的關係？ 

肆、研究設備及器材 

各種廢棄的玩具車：沙灘車、賽車、傳動履帶車、履帶車、長尺、捲尺、大小齒輪、樂

高積木、太陽能晶片、再生厚紙板、熱熔槍、透明膠、強力膠、塑鋼土、鐵釘、鋁片、輪子、

傳動帶、木板、天秤、老虎鉗、馬達、銲槍、電池、電線、電鋸、圓規、剪刀、橡膠、螺帽。 

伍、研究過程 

問題一：設計並自製活動階梯。 

方法〈一〉： 

1. 準備厚1公分的木板、螺絲釘、長尺、電鋸。 

2. 第一次我們製作底與高 2比 1的樓梯，第二次製作兩種不同的樓梯，一種每階樓梯底
和的高長度比為 1：3，高度為 2公分，底長度為 6公分。另一種想以畢氏定理算出底
與高長度比為 4：3，高度為 3公分，長度為 4公分。 

3. 第三次製作活動階梯可以隨時變化底與高的長度，夾角兩邊接觸的螺絲釘可以活動，
並且可以隨時調整斜面長度。 

4. 依校園每階梯高為 12公分，底為 24公分。 
 
 
 

 
圖一之〈一〉校園第一次底與高長度比2：1，樓梯模型圖初稿 
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圖一之〈二〉第二次底與高比4 : 3，樓梯模型圖 

 

 

 

 

圖一之〈三〉第三次活動樓梯

模型側面圖 

圖一之〈四〉第三次活動樓

梯模型正面圖 

圖一之〈五〉第三次活動樓梯

模型變化圖 

 

 

 

結果分析： 

    最初我們嘗試自己裝釘底與高為2：1三階樓梯，並以玩具車試爬，但因為在現實生活中

1：1的樓梯斜面短角度高，機器車子十分難爬。所以我們改用1：3及利用畢氏定理4：3的

底與高，猜測它可能適合傳動履帶爬樓梯車作實驗，但固定這樣的樓梯無法適合每一種爬梯

車，因此又再討論設計並製作可活動變化的階梯並實驗。上圖是此三種樓梯的設計圖。 
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問題二：大小不同的車輪都可以爬梯嗎？ 

方法（一）： 

1.. 準備直徑10公分的沙灘車、直徑6.5公分的橡膠履帶車、直徑4公分的賽車及直徑

1.5公分的傳動履帶車。 

2.. 以自製活動梯為實驗工具，第一階高1.5公分，底7公分；第二階高2.5公分，底6

公分；第三階高2公分，底12公分。 

3. 利用500瓦白熾燈照在車頂的太陽能版上。 

4. 觀察爬上階梯數有多少，並選出對照組以便改造拼裝。 

 

表二之（一）：不同車輪爬梯階數的比較 

 

 

 

 

 

 

 

車輪直徑 

次數    階數 

沙灘車 

10公分 

橡膠履帶車 

6.5公分 

賽車 

4公分 

傳動履帶車 

1.5公分 

1 1 2 0 1 

2 1 3 0 1 

3 1 3 0 2 

4 1 3 0 1 

 

階數 
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3

 沙灘車 橡膠履帶車 賽車 傳動履帶車

1

2
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4

 
圖二之（一）：四種不同大小車輪爬梯階數的比較 

結果分析： 

從四種不同大小的車輪試車發現，能夠爬上三階的是有橡膠履帶的車輪。沙灘車輪子雖

大但紋路為 V字形，無法抓緊樓梯。賽車輪子太薄，且抓著力不夠，因此無法上樓梯。傳動
履帶車雖可上樓梯，但階梯的底太短，角度太高，當車子接觸到第三階會因重心不穩而向後

翻覆。因此我們選擇輪子直徑為 6.5公分的橡膠履帶車為對照組。 
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問題三：大小齒輪轉動會影響爬梯車扭力嗎？ 

方法（一）： 
1. 原理：應用槓桿原理大小齒輪轉動次數、齒數、半徑與用力的關係。 
2. 利用公式 N 大/N 小＝T 小/T 大＝r 小/r 大＝F 大/F 小。 

3. 算出搜集來的各種齒輪與用力的關係。 
 
表三之（一）各種齒輪與用力關係表 

 齒輪轉動的 
次數(N)  

齒數(T) 半徑(r)公分 用力(F) 

齒輪 1 1 36 3.8 少 A 
齒輪 2 1.5 24 2.5 多 
齒輪 1 1 36 3.8 少 B 
齒輪 3 3 12 1 多 
齒輪 2 1 24 2.5 少 C 
齒輪 3 2 12 1 多 

項目 

種類 
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圖一：A種類齒輪的比較圖 
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圖二：B種類齒輪比較圖 
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圖三：C種類齒輪比較圖 
 
結果分析： 
由以上實驗以及圖表數據內容顯示，齒輪越大就會越省力，而齒輪越小就越費力，齒數

及半徑越多或越大的齒輪的用力程度就越少。我們發現齒輪越小便越省時，而齒輪越大就越

省力。由統計圖表發現，黑色的齒輪都比較大，也比較省力，同理齒輪個數越多扭力越強但

較費時。 
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問題四：設計並自製曲桿六輪爬梯車 
方法（一）： 

1. 準備六個直徑 6.5公分的輪子，套上寬 1公分的橡膠履帶。 
2. 馬達 A、B兩個、齒輪共 16個、太陽能板 3伏特。 
3. 馬達 A與光電板為後曲桿，齒輪箱裡齒輪有 5個，B馬達在前曲桿，齒輪箱裡齒輪有

10個，且沒有裝光電板，曲桿輪軸再加上齒輪 1個。 
4. 線路裝配正電是紅色，負電是黑色，兩馬達接線相反，六輪車才能同方向前進。 

 

 
圖四之（一）曲桿六輪車模型圖。 

 

 

說明：利用兩台四輪履帶車拼裝成六輪曲桿爬梯車並加上

太陽能馬達與晶片利用第二、三種槓桿原理使車爬梯。 

 
結果分析： 
由於問題二試車爬梯，發現橡膠履帶抓著力與爬梯穩定性強，並且齒輪越多，扭力也越

強，所以兩台履帶橡膠銜接成六輪曲桿爬梯車，中間兩輪裝輪軸可彎曲提高放下，使之爬梯

時，按階梯高度爬上。 
 

 7

user
思



 
問題五：曲桿爬梯車原理的探討與施力。 
方法（一）： 

1.前曲桿利用第二槓桿原理，F×d1＝W×d2     力矩＝FW 
2.支點在與後曲桿銜接處，抗力點、施力點並算出施多少力才能平衡。 
3.後曲桿利用第三種槓桿原理 
4.找出支點、抗力點、施力點並算出施多少力才能平衡。 

 

 
圖五之（一）模擬曲桿六輪車的力圖。 

 
表五之（一）前曲桿施力點在右其施力臂、抗力臂的距離比較。 
 
抗力點W 施力臂 d1 抗力臂 d2 施力點 F 功能 

75g 11cm 5cm 34gw 
75g 10cm 4cm 30gw 
75g 9cm 3cm 25gw 

車子重量相等時，施力

臂或抗力臂越短，所施

之力越小。 

 
表五之（二）後曲桿施力點在中間其施力臂、抗力臂的距離比較。 
 
抗力點W 施力臂 d1 抗力臂 d2 施力點 F 功能 

160g 7cm 15cm 343gw 
160g 6cm 14cm 373gw 
160g 5cm 13cm 416gw 

後曲桿車子重量相等

時，施力臂或抗力臂越

小，所施的力越大。 
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圖五之（二）前曲桿與後曲桿施力關係圖 

 
結果分析： 
前曲桿合乎第二種槓桿省力費時，後曲桿合乎第三種槓桿費力省時，兩者合併，六輪曲

桿車爬梯時，既可省力又可省時。 
 

問題六：斜面角度越小越能省力嗎？ 

方法（一）：利用斜面原理 

1. 模擬校園階梯以三階活動階梯調至斜面底30公分，斜面高分別為12公分、15公分、18

公分，斜面底與斜面長用量角器量出夾角分別是25度30度、35度。 

2. 利用斜面原理將曲桿六輪車的中間兩端當成人的腳膝蓋關節，把力量推向前曲桿使車前

進。 

 

 

表六之（一）：曲桿六輪車爬梯斜面的角度與上階的測試 

 第1次 第2次 第3次 第4次 第5次 

25度 3 3 3 3 3 

30度 2 2 1 2 2 

35度 1 1 2 1 2 

曲 桿 
階 
數 角

度 
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圖六之（一）曲桿六輪爬梯車上階梯數統計圖 

 

結果分析： 

    斜面的角度越小（即斜面越緩）越費力，角度越大越爬不上去所以斜面的角度越小越能

省力，曲桿履帶車輪就好像手臂一樣可攀爬，可以替代人力。既省力又省時。 
 

問題七：階梯斜面長、高和爬梯車重量其最大靜摩擦力的關係。 

方法〈一〉： 
1. 在天秤上秤出曲桿六輪爬梯車的重量為 235克。 
2. 將車體分別加重 20克、30克時，在同一高度 8公分長活動梯使成為斜面長 16.5公分
〈底 12公分〉、斜面長 19.5公分〈底 15公分〉、斜面長 22公分〈底 18公分〉及斜面
長 25公分〈底 20公分〉。 

3. 求最大靜摩擦力＝斜面高/斜面長×物重〈W〉 
 
 
表七之〈一〉階梯高同為 8公分時，六輪車加重後最大靜摩擦力 

A B C D           斜面長 
   最大靜 
車載重量  摩擦力 

底 12公分 
斜面長 16.5公分

底 15公分 
斜面長 19.5公分

底 18公分 
斜面長 22公分 

底 20公分 
斜面長 25公分

空車 235克 114克 96.4克 85.4克 75.2克 
加重 20克 255克 123.6克 104.6克 92.7克 81.6克 
加重 30克 285克 138.1克 116.9克 103.6克 91.2克 

階
數 
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圖七之〈一〉階梯高同為 8公分時，六輪車加重後最大靜摩擦力之比較圖。 
 
方法〈二〉： 

1. 調整活動樓梯使其斜面長相同為 25公分，變化其高分別為 8公分、10公分、12公分及
15公分。 

2. 加重 20克、30克時，求最大靜摩擦力。 
 
 
表七之〈二〉：階梯底長相同時，高度不同，加重後最大靜摩擦力。 

A B C D           斜面長 
   最大靜 
車載重量  摩擦力 

高 8公分 
底 20公分 

高 10公分 
底 22公分 

高 12公分 
底 21公分 

高 15公分 
底 19公分 

空車 235克 75.2克 94克 112.8克 141克 
加重 20克 255克 81.6克 102克 122.4克 153克 
加重 30克 285克 91.2克 114克 136.8克 171克 

克 

（公分） 
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圖七之〈二〉統計圖斜面長相等，高不同時，加重後最大靜摩擦力之比較圖。 

 
結果分析： 
曲桿六輪車在同為 8公分高的階梯上爬斜面越長其最大靜摩擦力越小，重量越重其最大
靜摩擦力越大。斜面長相等時，階梯越高，其最大靜摩擦力越大，重量越重其最大靜摩擦力

也越大。 
 

問題八：車輪紋路摩擦力會影響爬梯車的運動嗎？ 

方法（一）： 

1. 橡膠材質不變，每間隔一切掉一個，使其接觸面而減少。 

2. 依相同方法每間隔一個切掉二個、三個、四個，使其接觸面越來越少。 

3. 以高8公分底20公分的三階階梯實驗並紀錄爬上階梯的階數。 

4. 室內以500瓦白熾燈照在曲桿爬梯車的3伏特光電板上。 
 
表八之（一）：不同紋路的輪胎爬梯階數與時間 
 

  
切割一 

 
切割二 

 
切割三 

 
切割四 

 
完整 

第一次 3階/18秒 3階/16秒 3階/14秒 2階/10秒 3階/20秒 
第二次 2階/16秒 3階/16秒 3階/14秒 2階/10秒 3階/21秒 
第三次 3階/18秒 3階/16秒 3階/14秒 3階/12秒 3階/20秒 
第四次 3階/18秒 2階/14秒 3階/14秒 3階/12秒 3階/20秒 

數 次 

紋 
路 

階 
數 
時 
間 

克 
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第五次 2階/16秒 2階/14秒 2階/12秒 3階/12秒 3階/20秒 
平均 3階/18秒 3階/16秒 3階/14秒 3階/12秒 3階/20秒 

25
 

 
方法

 
 
表八

 

 
 
 
 

秒

0

5

10

15

20

第一次 第三次 第五次

切割一

切割二

切割三

切割四

完整

 
圖八之（一）：不同紋路輪胎爬梯階數與時間比較圖。 

（二）： 

1. 高8公分底20公分，斜面長度25公分的三種重量235克、255克、285克時（根據問

題七），其最大靜摩擦力點分別為75.2克、81.6克、91.2克。 

2. 設計 1公分方格紙畫出最大靜摩擦力點，並從上面的數據算出動摩擦力，使物體開始
啟動需多少的力。 

之（二）：曲桿六輪爬梯車摩擦力與外力。 

斜面長 25公分 
階梯高 8公分 

 

外力 gw 摩擦力 gw 靜摩擦力 

235克 95.2克 55.2克 75.2克 
255克 101.6克 61.6克 81.6克 
285克 111.2克 71.2克 91.2克 

斜 面 長
摩 
擦 
外 

重 力

量 
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克 
 

    20    40    60    80    100（克 ） 
圖八之（二）：曲桿爬梯車的外力和摩擦力關係圖。 
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結果分析： 
輪胎紋路在木板的階梯上爬梯速度慢，並且以完整的橡膠履帶最慢，但可以爬上三階，

若材質粗最大靜摩擦力就越大，間隔四的紋路行進較快但爬梯時的抓著力較差，爬梯車以安

全穩定較好，所以馬力不可太強，衝的太快。動摩擦力是車子在運動中，接觸面所產生的摩

擦力，經畫過關係圖得到的結果發現，外力比摩擦力大，欲始曲桿六輪車啟動，其外力至少

與靜摩擦力相同。 
 

問題九：製造實用曲桿爬梯車，曲桿結構與階梯的關係。 

方法（一）： 

1. 原理：利用曲桿原理（第二種槓桿原理與第三種槓桿原理綜合）。 

2. 公式：F×d1=W×d2 

3. 準備履帶輪子6個（直徑4公分）、曲桿2組、齒輪20個（每一個曲桿有10個齒輪）、太

陽能晶片4片、六腳開關1個、馬達2個和電線數條等。 

4. 對照組曲桿車前曲桿車長15公分〈施力臂〉，後曲桿車長15公分〈抗力臂〉，馬達兩個。 

5. 在活動梯作五次實驗，每次階梯高度增加二公分，並以八公分高的施力為對照組，找出進

行中的支點並觀察爬梯時施力臂與抗力臂長短。 

6. 中間銜接處打三個軸心讓前曲桿可依階梯高度調整。 

 14

r117b
ㄜ



 

圖九之（一）：利用曲桿原理的爬梯車 

 

表九之（一）：重量與施力相同時在不同高度的階梯曲桿車力矩的變化 

 

階梯 

高度 

前車第二種槓桿 

後車第三種槓桿

F×d1＝W×d2 

 

施力臂d1 

 

抗力臂d2 

 

施力點F 

爬梯 

  階數 

 

前曲桿車 7.5公分 5公分 50克 8公分 

後曲桿車 7.5公分 15公分 320克 

3 

前曲桿車 12.5公分 8.3公分 50克 10公分 

後曲桿車 5公分 10公分 320克 

3 

前曲桿車 15公分 10公分 50克 12公分 

後曲桿車 3.75公分 7.5公分 320克 

2 

 

結果分析： 

以對照組曲桿六輪車作實驗，階梯高8公分10公分的階梯都可以順利爬上三階，高12

公分的階梯會卡到中間，所以在同樣重量與施力下，它的施力臂與抗力臂前曲桿車會逐漸增

加，後曲桿車會逐漸減少。隨著階梯的高低而調整抗力臂的長度使其支點的位置也會隨著移

動，中間支點處打三個軸洞以便調整。 

 

陸、研究結果 

一、最初我們嘗試自己裝釘底與高為2：1三階樓梯，並以玩具車試爬。以三階活動梯作為實

驗的工具，活動階梯可以變化各種不同高度的階梯，使用起來非常方便，不必再製作太

多種固定的階梯模型。 

二、從四種不同大小的車輪試車發現，能夠爬上三階的是有橡膠履帶的車輪。沙灘車輪子雖

大但紋路為 V字形，無法抓緊樓梯。賽車輪子太薄，且抓著力不夠，因此無法上樓梯。
傳動履帶車雖可上樓梯，但階梯的底太短，角度太高，當車子接觸到第三階會因重心不

穩而向後翻覆。因此我們選擇輪子直徑為 6.5公分的橡膠履帶車為對照組。 
三、齒輪越大就會越省力，而齒輪越小就越費力，齒數及半徑越多或越大的齒輪的用力程度

就越少。我們發現齒輪越小便越省時，齒輪越大就越省力，齒輪個數越多，扭力就越強。 
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四、由於問題二試車爬梯，發現橡膠履帶抓著力與爬梯穩定性強，所以兩台履帶橡膠銜接成

六輪曲桿爬梯車，中間兩輪裝輪軸可彎曲提高放下，使之爬梯時，按階梯高度爬上。 
五、前曲桿合乎第二種槓桿省力費時，後曲桿合乎第三種槓桿費力省時，了解力矩和等於零，

也就是正力矩和負力矩相等，槓桿即達平衡。兩者合併，六輪曲桿車爬梯時，既可省力

又可省時，並且可以在不同地形上行進。 

六、斜面的角度越小（即斜面越緩）越費力，角度越大越爬不上去所以斜面的角度越小越能

省力，曲桿履帶車輪就好像手臂一樣可攀爬，可以替代人力。既省力又省時。 

七、曲桿六輪車在同為 8公分高的階梯上爬斜面越長其最大靜摩擦力越小，重量越重其最大
靜摩擦力越大。斜面長相等時，階梯越高，其最大靜摩擦力越大，重量越重其最大靜摩

擦力也越大。 

八、輪胎紋路在木板的階梯上爬梯速度慢，並且以完整的橡膠履帶最慢，但可以爬上三階，

若材質粗最大靜摩擦力就越大，間隔四的紋路行進較快但爬梯時的抓著力較差，爬梯車

以安全穩定較好，所以馬力不可太強，衝的太快。動摩擦力是車子在運動中，接觸面所

產生的摩擦力，經畫過關係圖得到的結果發現，外力比摩擦力大，欲始曲桿六輪車啟動，

其外力至少與靜摩擦力相同。 
九、以對照組曲桿六輪車作實驗，階梯高8公分10公分的階梯都可以順利爬上三階，高12

公分及15公分的階梯會卡到中間，所以它的抗力臂應再往後移1公分到2公分。隨著階

梯的高低而調整抗力臂的長度。而其支點的位置也會隨著移動。 

柒、討論與結論 

一、為了室內實驗方便，因此製作活動樓梯。可隨著調整高低、形狀。形成不同的樓梯模型。

依據斜面原理可算出物體行進中的最大靜摩擦力、動摩擦力及外力。其功能能使爬梯車

做多次的實驗，得到更準確的數據以便拼裝改造成車體的結構，實用在日常生活的樓梯

中。 

二、利用第二、三種的槓桿原理，應用到曲桿結構的爬梯車。採用兩台四輪車結合銜接成六

輪曲桿車，既省時又省力。也可以隨著階梯的高低調整其支點、施力點及抗力點。並發

現抗力臂的長短和階梯的關係密切。 
三、在實驗中發現爬梯車最重要的是穩定性及安全性。若使用馬力太大的傳統電池，衝力太

大，可能造成翻車。所以，我們選擇穩定性及安全性較強的太陽能晶片，一方面方便隨

時在陽光底下便能操作，另一方面達到環保及節約能源的目的。 
四、從實驗中得知齒輪越大或個數越多則越省力，扭力也越大。前曲桿所用的齒輪為後曲桿

的兩倍，加上 3伏特的太陽能電力就可以順利爬上階梯。 
五、曲桿六輪車後曲桿的支點在後輪，施力點在馬達處〈重心〉，抗力點在中輪，前曲桿的支

點在中輪施力點在馬達前方，抗力點在馬達後方。了解力矩和等於零，也就是正力矩和

負力矩相等，槓桿即達平衡，加上後作用力使前輪往陡峭的階梯壁上攀爬，非常有趣！ 
六、選擇有履帶的輪子是為了了解車子爬梯時的抓著力及摩擦力。發現沒有履帶的沙灘車連

高 1公分的階梯上不去。從實驗中發現，階梯斜面長度越長，摩擦力越小。可是越高或
越重，摩擦力就越大。動摩擦力比靜摩擦力小，外力比動摩擦力大。 
七、從問題九得知曲桿六輪車的抗力臂一定要比階梯的高度長＞或＝1/2。所以在結構上可按
照比例製造更適合一般樓梯的高度。讓手持重物及殘障人士有個代步的工具。 
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方單群 
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楊明輝 
大眾科學實驗 

 
祥新出版社 1986年 12月 27日 台北市 

鄭文弘 
科學圖書館 

 
圖文出版社 1985年 6月 台北市 

鄒紀萬 
科學才藝教室 10 

 
時報文化 1987年 4月 15日 台北市 

Dr. 毛 
機器人 

 
http//www.erobot.com.tw 2001年 4月 30日 機器人學院

Dr. 毛 
爬樓梯機器人 
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Dr. 毛 
槓桿原理 

 
http//www.erobot.com.tw 2000年 機器人學院

Dr. 毛 
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玖、附錄神奇大力士爬梯車的活動照片 

時間：90/9/27    地點：117教室 

說明：我們正在討論哪幾種車輪可以攀爬上梯

時間：90/10/15    地點：地下室 

說明：我們正在製作活動爬梯，磨木板。 

 17



 

時間：91/11/14    地點：117教室 

說明：四輪履帶車帶動爬梯，可以考慮。 

時間：91/11/16    地點：117教室 

說明：以傳動履帶車試爬，履帶有抓著力。

時間：91/11/16    地點：地下室 

說明：我們以大輪子的沙灘車試爬階梯，雖高

度只有二公分也爬不上去。 

時間：91/11/20    地點：117教室 

說明：為了想知道齒輪大小與個數對扭力的

關係以智高玩具模型實驗。 

 

時間：91/12/15    地點：117教室 

說明：我們把兩台四輪履帶車改裝成六輪曲桿

爬梯車，並採用環保電池太陽能晶片。

時間：91/12/25    地點：117教室 

說明：我們正在用照燈試車，活動梯一階高

10公分，曲桿車爬上去了。 
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時間：92/3/15    地點：教室外 

說明：在自然陽光下曲桿車也能爬上階梯。 

時間：92/3/15    地點：校園階梯 

說明：在校園階梯試車調整支點與力矩。 

時間：92/3/15    地點：校園階梯 

說明：校園樓梯實驗，曲桿車的抗力臂要加長。

時間：92/3/28    地點：117教室走廊 

說明：以樓梯模型，讓六輪曲桿車再爬看看。
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評語 
    這是一個值得鼓勵的設計，結合了太陽能的幫助，在實用上，設計了一個體貼又環保的
曲桿車。在問答時，大家都十分驕傲自己的設計，同時曲桿車的操作也十分平順，這兩點是

最可喜及鼓勵的。 
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